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李瑞国，副教授，博士生导师，以“天工百人”计划受聘于天津工业大学计

算机科学与技术学院。在群体智能、非线性系统辨识、控制与优化等领域开展了

一系列研究工作，经验较为丰富。作为负责人或主研人员主持或参与了国家重点

研发计划、国家自然科学基金、企业合作项目、博士卓越学术基金、研究生科研

创新项目等课题，曾获得北京市优秀毕业生、博士国家奖学金、航空工业奖学金、

北航研究生发表优秀学术论文奖，自治区优秀硕士学位论文、研究生自治区奖学

金、校级优秀硕士学位论文等奖励和荣誉。以一作/通讯作身份，已在 IEEE Trans.

汇刊等国内外权威杂志发表相关学术论文 20 余篇，并担任多个 IEEE Trans.汇刊

审稿人。 
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